ELEKTRONiIK ZAMAN ROLELERI

SAG-SOL ROLELERI (SSR-2 SERISi) / FLASOR (BLINK) ROLELER (EF SERISi)

YILDIZ UCGEN ROLELERI (ER / SER SERISI) / DUSMEDE GECIKMELIi ZAMAN ROLESI (DG-06)

SSR-2/SSR-2X : Sag-Sol Réleleri

EF-2X : Flagér (Blink) Role

ER/SER- A /A Y|Id|z-U<;gen Roleleri

Genel

Sag sol rolesi. Endustride kullanilan 2 yonlt déner
makinelerin dénme yoninu degistirmede kullanilir.
Icinde zaman ayari bulunan bu réle, fonksiyonunu
ayarlanmis araliklarla tekrarlar.

Kullanim ve Calisma Prensibi

Isletme ger|I|m| uygulandlgmda sag role “cekik”
sol réle ise “birakmis” durumunda calismaya
baslar. “t1” zamani sonunda her iki réle birakir ve
bu durum “to” stiresince korunur. Bu stre sonunda
ise bu kez sol réle “ceker”, sag role “birakir” ve
bu durum “t1” stresinci korunur.
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Baglanti Semasi

Teknik Bilgi

Isletme Gerilimi (Un): 24 VAC / DC, 220 VAC

Isletme Araligi :(0.9-1.1) x Un (220 VAC i¢in)
(0.8-1.2) x Un (24 VAC icin)

_ (0.9-1.1) x Un (24 VDC icin)

Isletme Frekansi : 50 Hz (24, 220 VAC icin)

Cikis Kontaklari
Gecikme Zamani

: 2 Enversdr, 5A, 1250 VA
:10: 6 - 60 sn. ayarlanabilir

(SSR-2X) t1: 18 - 180 sn. ayarlanabilir
Gecikme Zamani  : t0: 5 sn. sabit
(SSR-2) t1: 5-90 sn ayarlanabilir
Ortam Sicakligi :-5°C;+50°C
Koruma Sinifi (1P 20
Boyutlar :Tip PK 10
Baglanti Sekli : Pano icine dikey veya
klemens rayina
Agirlik 0.3 kg.
EF-10/EF-10T : Flasér (Blink) Réleler
Genel

EF tipi flasor réleler, ayarlanabilen zaman
araliklarindan, per|y0d|k impuls verecek sekilde
duzenlenm|§tlr ki farkli sekilde Uretilmektedirler.
EF-10 : Cikisinda role olan flasor role

EF-10T: Cikisinda triyak olan flagor role

Baglanti Semalari
EF-10

1 H:Ujo—c 2
az*é—‘m a"‘&" az

Fonksiyon Diyagrami
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Teknik Bilgi
Isletme Gerilimi (Un) : 24 VAC /DC, 220 VAC
Isletme Araligi 1(0.9-1.1) x Un (220 VAC icin)
(0.8-1.2) x Un (24 VAC icin)
) (0.9-1.1)x Un (24 VDC icin)
Isletme Frekansi 150 Hz (24, 220 VAC igin)
Cikis Kontaklar :EF-10: 1 Enversér, 5A, 1250 VA
EF-10T: Triyak, 8A, 400 V
Gecikme Zamani - ton: 0.5 sn. sabit
: tore: 1-10 sn. ayarlanabilir
Ortam Sicaklig :-5°C;+50°C
Koruma Sinifi 1P 20
Boyutlar : Tip PK10
Baglant Seki : Pano icine dikey veya
klemens rayina
Agirik :0.3kg.

Genel

EF-2X tipinde olan bu flagér réle, ton ve toff streleri
ayri-ayri ayarlanabilen zaman araliklarindan,
periyodik impuls verecek sekilde dtzenlenmistir.

Baglanti Semasi
EF-2X

Fonksiyon Diyagrami
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Teknik Ozellikler

Isletme Gerilimi (Un) : 24 VAC / DC, 220 VAC
isletme Araligi :(0.9-1.1) x Un (220 VAC igin)
(0.8-1.2) x Un (24 VAC icin)
(0.9-1.1) x Un (24 VDC igin)

50 Hz (220 VAC igin)

. 1 Enversor, 5A, 1250 VA

Isletme Frekansi
Cikis Kontaklari

Gecikme Zamani  :ton : 1,20, 60 dk.*
torg: 1, 20, 60 dk.*

Ortam Sicakligi :-5°C; +50°C

Koruma Sinifi 1P 20

Boyutlar : Tip PK 10

Montaj . Pano icine dikey veya
klemens rayina

Agirlik 1 0.3 kg

* Istege bagl veya ayarlanabilir.
DG-06 : Diismede Gecikmeli Zaman Rélesi

Genel

Yaklasik 6 sn.’den kisa sureli gerilim kesintilerinde
cikisi degismeyen ve dusmede gecikmeli rdle
olarak adlandirilan réledir.

Baglanti Semasi  Fonksiyon Diyagrami
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isletme gerilimi réleye uygulandigi anda réle geker
ve isletme gerilimi var oldugu surece c¢ekili kalir.
isletme gerilimi kesildigi anda ayarlanan t1 siresi
(0.1 - 6 sn.) kadar réle ¢ekili kalir ve bu strenin
sonunda birakir. Eger t1 suresi bitmeden isletme
gerilimi gelirse réle ¢ekili kalmaya devam eder.

Teknik Bilgi

Isletme Gerilimi (Un): 220 VAC, 50 Hz.

Isletme Araligi :(0.9-1.1) x Un

Gecikme Zamani :0.1-6sn.

Cikis Kontagi - 1 Enversor, 5A, 1250 VA

Ortam Sicakhigi :-5°C; +50°C

Koruma Sinifi 1 IP 20

Boyutlar - Tip PK 10

Montaj . Pano icine dikey veya
klemens rayina

AQirlik 1 0.3 kg.
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Genel

Yildiz-Ucggen starter sistemlerinin glvenli calismasinda
kullanilan yuksek kaliteli dijital rolelerdir. Gerilim
uygulandiginda yildiz kontaklari (1/16, 2/15) gceker ve
ayarlanan ta slresi sonunda birakir. Uggen kontaklar
(2/15, 3/18) ise (fabrikada sabitlenmis olan) to = 50
msn’lik bir gegis sUresi sonunda geker. Gegis stresinin
hata pay! + 5 msn’dir.

Baglanti Semalar
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Not: SER - A /A icin 24 VAC/DC girisi A2-A3 arasina uygulanir.

Fonksiyon Diyagrami
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Teknik Bilgi

Isletme Gerilimi (Un)ER

SER

Isletme Araligi (AU)

isletme Frekansi (f)

Cikis Kontagi
Gecikme Zamani

Ortam Sicakligi
Koruma Sinifi
Boyutlar
Baglanti Sekli

Agirlik

(ta) ER
SER

1220 VAC*

: 220 VAC, 24 VAC/DC
:(0.8-1.2) x Un (220 VAC icin)
(0.8-1.2) x Un (24 VAC icin)
(0.9-1.1) x Un (24 VDC igin)

50 Hz. (AC igin)

: 2 Normalde Aclk, 5A, 1250 VA

:1-30sn./2-60 sn.

:10sn./30sn. /60 sn.

:5°C;+50°C

(1P 20

: Tip PK 21 (ER igin)
Tip PK 15 (SERicin)

: Pano icine dikey veya
klemens rayina

:0.15 kg. (ER igin)
0.07 kg. (SERicin)

* Istenildiginde farkli isletme gerilimi degerleri saglanabilir.
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‘180 9001 Kalite Yonetim Sistem Belgesi”



